Департамент по делам казачества  и кадетских учебных заведений Ростовской области

Государственное бюджетное профессиональное образовательное учреждение
Ростовской области
«Белокалитвинский казачий кадетский профессиональный техникум
имени Героя Советского Союза  Быкова Бориса Ивановича»

СОГЛАСОВАНО С РАБОТОДАТЕЛЕМ

_____ТНВ «Гладышев и К»___________

____________________ А.И. Гладышев
«___» ______________ 2018 г.
Комплект оценочных средств

для проведения текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации в форме дифференцированного зачета по ОП.03. «Техническая механика с основами технических измерений»  в рамках ППКРС

для профессии 110800.02 (35.01.13) Тракторист-машинист
сельскохозяйственного производства
2018 г.

	РАССМОТРЕНО

на заседании МК профцикла 

протокол № ___ 

от «____»__________2018 г. 

Председатель МК

_____________ Рябенко В.А. 
	УТВЕРЖДАЮ

Зам. директора по УПР

_____________Фоменко Т.П. 

от «____»__________2018 г.

	
	


     Комплект оценочных средств для проведения текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации в форме дифференцированного зачета по  ОП.03. «Техническая механика с основами технических измерений»  разработан  на основании ФГОС СПО по профессии 110800.02 (35.01.13) Тракторист-машинист сельскохозяйственного производства (утвержден приказом Минобрнауки России от 02.08.2013 № 740 (редакция от 09.04.2015 г.), зарегистрировано в Минюсте России 20.08.2013 №29506) технического профиля, рабочей программы ОП.03. «Техническая механика с основами технических измерений» утвержденной 30.08.2017 г.
Разработчик: Зазулин П.О. преподаватель спецдисциплин первой квалификационной категории Государственного бюджетного профессионального образовательного учреждения Ростовской области «Белокалитвинский казачий кадетский профессиональный техникум  имени Героя Советского Союза Быкова Бориса Ивановича»

                         I. Паспорт комплекта оценочных средств 
1.1.  Область применения комплекта оценочных средств
Контрольно-оценочные средства (КОС) предназначены для контроля и оценки образовательных достижений обучающихся, освоивших программу общепрофессиональной дисциплины  ОП.03 «Техническая механика с основами технических измерений».
КОС включает контрольные материалы для текущего контроля в виде контрольных работ и промежуточной аттестации в форме дифференцированного зачёта.
КОС разработан в соответствии: с ФГОС СПО РФ по специальности 110800.02 (35.01.13) «Тракторист-машинист сельскохозяйственного производства», рабочей учебной программой по общепрофессиональной дисциплине ОП.03., Положением ГБПОУ РО БККПТ «О промежуточной аттестации».

1.2. Требования к результатам освоения общепрофессиональной дисциплины ОП.03. в соответствии с ФГОС СПО РФ.

В результате освоения ОП.03. 
обучающийся должен уметь:
1 - читать кинематические схемы;

2- проводить сборочно-разборочные работы в соответствии с характером соединений деталей и сборочных единиц;

3- производить расчет прочности несложных деталей и узлов;

4- рассчитывать передаточное число;

5- использовать контрольно-измерительные приборы и инструменты.

обучающийся должен знать:
1- принцип действия, виды машин и механизмов;

2- типы кинематических пар;
3- соединения деталей и сборочных единиц, типы соединений деталей и машин;

4- принцип взаимозаменяемости;

5- основные сборочные единицы и детали;

6- виды движений и преобразующие движение механизмы;

7- виды передач, устройство, назначение, недостатки, условные обозначения на схемах;

8- понятие о передаточном отношении и числе;

9- требования к допускам и посадкам;

10- принципы технических измерений;

11- общие сведения о средствах измерений и их классификацию.
        1.3. Таблица № 1.
	Результаты освоения
(объекты оценивания)

	Основные показатели оценки результата и их критерии 
	Тип задания;

№ задания


	Форма аттестации
(в соответствии с учебным планом)

	Умения:
	
	
	

	Читать кинематические схемы.
	Грамотно читает кинематические схемы в заданиях. 
	Практические

№ 10, 
№ 2.
	Практические

занятия 
Контр. работа № 1, Дифф.зачет

	Работать с контрольно-измерительными приборами и инструментами.
	Выполняет предложенные в заданиях работы с КИП и инструментами.
	Практические
Теоретические
      № 5 -10 ,

 Практическое
          № 3.
	Практические занятия
Контрольная работа № 2. Дифференцированный зачет.

	Рассчитывать прочность деталей.
	Теоретически правильно выполняет расчеты.
	Теоретические.
	Промежуточный контроль. Фронтальный опрос.

	Производить расчет передаточного числа.
	Алгоритм действий по измерениям и расчетам соответствует.
	Практические
№ 9,

№ 3.
	Практические занятия
Контр. работа № 1

Дифференцированный зачет.

	Знания:


	
	
	

	Видов передач, их устройства, назначения и обозначения на схемах.
	Теоретически владеет знаниями о передачах и их обозначениях..
	Теоретические
    № 7, 8, 10

        № 1.
	Контрольная работа №1.

Дифференцированный зачет.

	Определения передаточного отношения и числа.
	Владеет теоретическими и практическими навыками расчетов
	Теоретическое
        №9    Практическое
        № 2.
	Контрольная работа № 1

Дифференцированный зачет.

	Видов машин и механизмов, их основных характеристик.
	 Выполнены задания по определению основных видов и характеристик машин и мех-мов.
	Теоретические,

Практическое

        № 3.
	Промежуточный контроль, фронтальный опрос.

Дифференцированный зачет.

	Типов кинематических пар.
	Определить и описать все типы пар.
	Теоретическое
       № 7.
	Контрольная работа № 1.

	Соединений деталей и сборочных единиц.
	Перечислить все известные способы соединений. 
	Теоретическое
       № 6.
	Контрольная работа № 1.

	Типов соединений.
	Описание типов соединений.
	Теоретическое,
       № 6.
	Контрольная работа № 1.

	Требований к допускам и посадкам.
	Определение допусков и посадок, требований к ним.
	Теоретические,
      № 1,2.
	Контрольная работа № 2.

	Основ технических измерений и средств для них.
	Определение, описание и применение основ технических измерений и средств
	Практические,
Теоретические

       № 5 – 10.
	Практические занятия,
Контрольная работа № 2.


                     2. КОНТРОЛЬНО-ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ.
2.1. Объекты оценивания знаний по Разделу № 1 дисциплины ОП.03

	№ п/п.  
	             Контролируемые  темы.
	Уровень усвоения.

	  1
	Движение твердых тел.
	     1

	  2
	Теория трения.
	     1

	  3
	Сопротивление материалов.
	     1

	  4
	Машины и механизмы.
	     1

	  5
	Подшипники и муфты.
	     1

	  6
	Соединения деталей.
	     2

	  7
	Механизмы для передачи и преобразования движений.
	     2

	  8
	Общее устройство передач.
	     2

	  9
	Расчет зубчатой передачи.
	     3

	 10
	Кинематические схемы.
	     3


2.2. Задания для проведения текущего контроля в форме контрольной работы по разделу № 1 «Техническая механика» дисциплины ОП. 03.

                                            Вариант № 1.

1. Приведите названия трех простейших движения твердых тел.
2. Вставьте в предложение пропущенные слова: «Сила трения направлена в 
    _______(1) _______(2) относительно направления движения».

3. Приведите классификацию твердых тел в сопротивлении материалов.

4. Добавьте пропущенные слова: «Механизм - _______(1) устройство   

    машины, приводящее ее в _______(2)»,

5. Назовите типы подшипников по характеру воспринимаемых нагрузок.

6. Способы неразъемного соединения деталей и узлов?

7. Перечислите названия механизмов для передачи вращательного движения. 

8. Названия разновидностей ременных передач по форме ремня?

9. Назовите составляющие из формулы расчета зубчатой передачи:
    U=1/i             U -                     i –
10. Приведите названия пяти условных обозначений кинематических схем:

     Всего число существенных операций = 36.           
                                            Вариант № 2.

1. Вставьте в предложение пропущенные слова: «Динамика - _______(1) _______(2) тел, под действием приложенных к ним _______(3)».

     2. Добавьте пропущенные слова: «Сила трения не зависит от _______(1)  

         _______(2) поверхностей».
     3. Перечислите пять видов нагружения твердых тел.

      4. Вставьте в предложение пропущенные слова: «Детали машин – 
          составные _______(1), изготовленные без _______(2)».

      5. Назовите три основных вида муфт.

      6. Перечислите способы разъемного соединения деталей и узлов.

      7. Названия механизмов для преобразования движения?

      8. Приведите названия зубчатых передач по их устройству и  

          соотношению.

      9. Назовите составляющие из формулы расчета зубчатой передачи:

            i = Z1/Z2         i -                        Z1 -                    Z2 -
    10. Приведите названия пяти условных обозначений кинематических схем:

         Всего число существенных операций = 37.
     Эталоны ответов находятся в пакете заданий для текущего контроля.
2.3. Критерии оценки выполнения заданий по разделу № 1 ОП 03.

   Число существенных операций всего – 37;

      Выполнено от 34 до 37 – 5 баллов;

      Выполнено от 30 до 33 – 4 балла;

      Выполнено от 26 до 29 – 3 балла;

      Выполнено менее 26 операций – «Раздел 1. ОП 03. не освоен».
2.4. Объекты оценивания знаний по Разделу № 2 дисциплины ОП.03.
	№ п/п.
	            Контролируемые  темы.
	Уровень усвоения.

	  1
	Допуски и посадки.
	     1

	  2
	Зазоры и натяги.
	     1

	  3
	Взаимозаменяемость деталей.
	     2

	  4
	Шероховатость поверхностей.
	     1

	  5
	Измерительный инструмент.
	     2

	  6
	Универсальные средства измерений.
	     2

	  7
	Измерения методом сравнения.
	     2

	  8
	Штангенинструменты.
	     2

	  9
	Микрометрические инструменты.
	     2

	 10
	Способы измерения зазоров.
	     2


2.5. Задания для проведения текущего контроля в форме контрольной работы по разделу № 2 «Технические измерения» дисциплины ОП 03.
                                                    Вариант № 1.
1. Вставьте в предложение пропущенные слова: «Допуск размера - _______(1) между наибольшим и _______(2) размерами».

2. Добавьте пропущенные слова: «Зазор - _______(1) разность _______(2) отверстия и вала»,
3. Приведите названия двух размеров деталей и узлов, которые указывают в технических чертежах.

4. Укажите названия двух методов измерения шероховатости поверхностей.

5. Назовите три основные причины, снижающие точность измерений.
6. Какие три инструмента можно применить для грубого измерения длины?

7. Приведите названия двух инструментов для определения диаметра методом сравнения.

8. Приведите расшифровку обозначений измерительных инструментов с указанием пределов измерений:
ШЦ - I            ,         ШЦ - II              ,   ШЦ - III                       .
9. Напишите названия трех основных микрометрических инструментов.

    10. Какими инструментами измеряют тепловые зазоры в клапанном      

          механизме двигателя
          Всего число существенных операций = 24.
                                            Вариант № 2.

1. Вставьте в предложение пропущенные слова: «Посадка - _______(1) деталей с _______(2) зазора или натяга.
2. Добавьте пропущенные слова: «Натяг – отрицательная _______(1) диаметров вала и отверстия до _______(2)».
3. Укажите два основных принципа взаимозаменяемости деталей.

4. В каких единицах измеряют шероховатость поверхностей?

5. Названия трех основных классов измерительных инструментов?

6. Какие измерительные инструменты применяют для грубого измерения углов?

7. Приведите названия двух измерительных инструментов для определения методом сравнения профиля резьбы или величины зазоров.

8. Укажите названия трех измерительных инструментов у которых имеется штанга.

9. По обозначениям на микрометрах укажите их назначение:

МК -             ,   МЛ -               ,  МТ -               .  

10. Вставьте в предложение пропущенные слова: «При измерении зазоров,  

          щуп должен проходить между клапаном и коромыслом с _______(1)   

          _______(2)»,
Всего число существенных операций = 24.
Эталоны ответов содержатся в пакете заданий для текущего контроля.

       2.6. Критерии оценки выполнения заданий по разделу № 2. ОП. 03.
          Число существенных операций в задании всего – 24;

             Выполнено от 22 до 24 – 5 баллов;

             Выполнено от 19 до 21 – 4 балла;

             Выполнено от 16 до 18 – 3 балла;

             Выполнено менее 16 операций – «Раздел 2. ОП.03 не освоен».    
2.7. Задания для проведения дифференцированного зачета по дисциплине 
       ОП 03. «Техническая механика с основами технических измерений».
Вариант № I
ЗАДАНИЕ (теоретическое)  №1 

Текст задания: Запишите основной закон динамики и формулу его расчёта.
ЗАДАНИЕ (практическое)  №2 

Текст задания: Для составления кинематической схемы механизма необходимо изобразить условные обозначения:

а) шарикоподшипник радиальный; 

б) общее обозначение муфты сцепления; 

в) ремённая передача плоским ремнём.

ЗАДАНИЕ (практическое)  №3 

Текст задания: Опишите алгоритм действий по подсчёту передаточного числа зубчатой передачи.

Вариант № II
ЗАДАНИЕ (теоретическое)  №1 

Текст задания: Чему равна работа силы тяжести? Запишите формулу её расчёта.
ЗАДАНИЕ (практическое)  №2

Текст задания: Для составления кинематической схемы механизма необходимо изобразить условные обозначения:

а) шарикоподшипник радиально-упорный; 

б) упругая муфта сцепления; 

в) ремённая передача клиновидным ремнем.

ЗАДАНИЕ (практическое)  №3
Текст задания: Опишите алгоритм действий по измерению коренных шеек коленчатого вала двигателя микроинструментом. 
Вариант № III
ЗАДАНИЕ (теоретическое)  №1 Текст задания: Дайте определение коэффициента полезного действия. Запишите формулу его расчёта.
ЗАДАНИЕ (практическое)  №2

Текст задания: Для составления кинематической схемы механизма необходимо изобразить условные обозначения:
 а) шарикоподшипник упорный, 

б) муфта сцепления, управляемая; 

в) ремённая передача круглым ремнем.
ЗАДАНИЕ (практическое)  №3
Текст задания:
Опишите алгоритм действий по измерению диаметра цилиндров двигателя микрометрическим инструментом.
Вариант № IV
ЗАДАНИЕ (теоретическое)  №1 
Текст задания: Необходимо найти расположение центра тяжести грузового автомобиля. Опишите алгоритм Ваших действий.

ЗАДАНИЕ (практическое)  №2

Текст задания:
Для составления кинематической схемы механизма необходимо изобразить условные обозначения: 
а) роликоподшипник радиальный; 
б) муфта сцепляемая электрическая; 
в) ремённая передача зубчатым ремнём.
ЗАДАНИЕ (практическое)  №3
Текст задания:
Опишите алгоритм действий по измерению толщины зубьев главной передачи ведущего моста трактора.                               

    2.8. Критерии оценки выполнения заданий дифференцированного зачета   

                                           по дисциплине ОП.03 

             «Техническая механика с основами технических измерений».

   Для выставления оценки по результатам дифференцированного зачета в пятибалльной системе, необходимо:
     - Знания основных формул «Теоретической механики» (За правильный ответ – 1 балл);
     - Умения читать и составлять кинематические схемы (За правильный ответ – 2 балла);

     - Правильное составление алгоритма действий при использовании   

        измерительных инструментов (За правильный ответ – 2 балла) .

Условия выполнения задания.
1. Место выполнения задания: Учебный кабинет «Техническая механика с основами технических измерений»
2. Максимальное время выполнения задания: 45 мин.
3. При выполнении заданий дифференцированного зачёта Вы можете воспользоваться: макетами, деталями машин и измерительными инструментами, приборами
             2.9. Эталоны ответов на задания дифференцированного зачета 

                   по дисциплине   ОП.03. «Техническая механика с основами   

                                                                       технических измерений».

                                                        Вариант № !.

1. Ускорение материальной точки пропорционально приложенной к ней силе и имеет одинаковое с не направление. F = ma.

2. Условные обозначения кинематических схем: - шарикоподшипник радиальный, - общее обозначение муфты сцепления,  - передача плоским ремнем.
3. Способ №1: а/ штангенциркулем измерить диаметры ведущей и ведомой  

            шестерни; б/ арифметически разделить их размеры, получив передаточное  

            отношение; в/ вычислить обратно-пропорциональную величину

             – передаточное число.

            Способ №2: вместо измерений диаметров подсчитывают количество зубьев шестерен 
            применяют в расчете. 

                                                            Вариант № 2.

1. Работа силы тяжести определяется расстоянием по вертикали между точками перемещения. A = mgH,  где: т – масса, g – ускорение свободного падения, Н – расстояние.

2. Условные обозначения кинематических схем: - шарикоподшипник радиально-упорный; 

- упругая муфта сцепления; - передача клиновидным ремнем.
3. Определение размера коренных шеек коленчатого вала двигателя. Алгоритм действий  

       (описать или показать) : а/ проверить на микрометре установку шкалы на 0; 

       б/ установить инструмент на шейку и вращать трещетку; в/ определить размер          

       диаметра по краю скоса барабана; г/ доли миллиметров определить по конической  

       части барабана, начиная по по порядку от нулевого штриха.
                                                          Вариант № 3.

1. Коэффициент полезного действия машины равен отношению полезной работы к  

         полностью затраченной. Апол. / А затр. < 1.

 2.     Условные обозначения кинематических схем: - шарикоподшипник упорный; 
          - управляемая муфта сцепления,   -  передача круглым ремнем.  
3   Алгоритм определения диаметра цилиндров поршневой группы двигателя:  а/  

         проверить нутромер по установке шкалы на 0; б/ установить инструмент во внутрь  

          цилиндра и вращать трещетку; в/ определить размер по двум перпендикулярным  

          диаметрам. (целые миллиметры по стеблю нутромера, а доли по конической части 

          барабана) 

                                                            Вариант № 4.

1. Алгоритм определения центра тяжести грузового автомобиля: а/ из инструкции   

        выбрать полную массу; б/ поставить на весы задние колеса и снять показание Nв.;

        в/ по формуле определить расстояние а (от передних колес до центра тяжести). 

        а = Nв * L/тg, где L – база автомобиля.                                                                               

2.     Условные обозначения кинематических схем: - роликоподшипник радиальный; -     

        электрически сцепляемая муфта; - передача зубчатым ремнем.                                     

3   Алгоритм измерения толщины зубьев (износа) шестерен главной передачи трактора: 

        а/ проверить установку шкалы на ноль штангензубомера; б/ подготовить  

        вертикальную и горизонтальную шкалу к измерению; в/ поочередно устанавливая 

        прибор на зубья, снимать показания; г/ целые миллиметры отсчитываются по 

        основной шкале, а их десятые доли по нониусу.
